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다채널 모듈형 고기능 온도조절계 - 제어모듈

M74P (1/100 ℃, RTD 전용)

◉ 안전상 주의사항

※'안전을 위한 주의사항'은 제품을 안전하고 올바르게 사용하여 사고나 위험을 미리 막기 

    위한 것이므로 반드시 지켜주시기 바랍니다.

※      는 특정조건 하에서 위험이 발생할 우려가 있으므로 주의하라는 기호입니다.

템코라인의 M74P를 구입해 주셔서 대단히 감사합니다.

이 취급설명서는 설치방법, 기능, 조작 및 취급에 대해 설명되어 있습니다.

반드시 본 취급설명서를 충분히 읽고 사용해 주시기 바랍니다. 만약, 사용상

어려움이 발생하면 당사 고객상담실 1588-5439로 문의하여 주시기 바랍니다.

전원 입력단 배선시 AWG 24(0.2mm²)이상을 사용해 주십시오.

접촉 불량으로 화재의 우려가 있습니다.

센서 입력단 및 통신 배선시 전용 배선이 아닌 경우 AWG 28~16을 사용해 주십시오.

접촉 불량으로 인한 화재 위험이나 제품이 오작동 할 수 있습니다.

정격/성능 범위 내에서 사용하십시오.

화재 및 제품 고장 위험이 있습니다.

청소시 마른 수건으로 청소하시고 물, 유기용제는 사용하지 마십시오.

화재 및 제품 고장 위험이 있습니다.

가연성/폭발성/부식성 가스, 다습, 직사광선, 복사열, 진동, 충격, 염분이 있는 환경

에서 사용하지 마십시오.

화재 및 폭발 위험이 있습니다.

제품 내부로 금속체, 먼지, 배선 찌꺼기 등의 이물질이 유입되지 않도록 하십시오.

화재 및 제품 고장 위험이 있습니다.

1.

2.

3.

4.

5.

◉ 취급시 주의사항

1. 취급시 주의사항을 지켜주십시오.

    그렇지 않으면 예기치 않은 사고가 발생할 수 있습니다.

2. 온도 센서 연결시, 단자의 극성을 확인 후 배선하십시오. 측온저항체(RTD) 온도센서는

    3선식으로 결선하시고, 선의 두께와 길이가 동일한 배선을 사용하십시오.

3. 유도성 노이즈 방지를 위해 고압선, 전력선 등과 분리하여 배선 작업하십시오. 전원선과 

    입력선을 근접하여 설치할 경우 전원선에는 라인 필터나 바리스터를 사용하고 입력에는

    쉴드 와이어를 사용하십시오. 강한 자기력 및 고주파 노이즈가 발생하는 기기 근처 에서는 

    사용하지 마십시오.

4. 커넥터가 포함된 제품의 커넥터 체결 및 분리시 무리한 힘을 주지 마십시오.

5. 제품의 전원 공급 및 차단을 위해 스위치나 차단기를 조작이 편리한 곳에 설치하십시오.

6. 온도조절계 이외의 용도(전압계, 전류계 등)로 사용하지 마십시오.

7. 입력 센서 변경시, 제품의 전원을 차단 후 변경하십시오. 입력 센서 변경 후 관련 파라메터를

    변경하십시오.

8. 전원 입력은 절연되고 제한된 전압/전류 또는 Class 2, SELV 전원 장치로 공급하십시오. 

9. 통신선과 전원선을 함께 배선하지 마십시오. 통신선은 반드시 Twisted pair선을 사용하

    시고, 선 양단에 원형 Ferrite based를 연결하여 외부 노이즈의 영향을 낮춰주십시오.

10. 열이 빠져나갈 수 있도록 제품 주위에 규정된 공간을 확보하십시오. 정확한 온도 측정을

       위해 전원을 켠 후 20분 이상 예열 후 사용하십시오.

11. 전원 투입 후 2초 이내에 정격 전압이 되도록 하십시오.

12. 사용하지 않는 단자에는 배선하지 마십시오.

13. DIN rail은 지면  기준 수직으로 설치하십시오.

14. 본 제품은 다음 환경 조건에서 사용할 수 있습니다.

      1) 실내                                              2) 고도 2,000m 이하     

      3) 오염 등급 2                                   4) 설치 카테고리  (Installation Category Ⅱ)
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2) 모듈간 연결 방법
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3) 딘 레일(DIN RAIL) 설치 및 분리 방법

모듈 설치 

① 먼저 상단 락을 레일 위에 걸치듯이 

     꽂으며 아래로 당깁니다.

② 모듈을 아래로 당긴 채로 레일 방향

     으로 밀어주면 하단 락이 레일로

     들어갑니다.

모듈  분리

① 모듈을 잡고 아래 로 당깁니다.

② 모듈을 아래 방향으로 내린 상태에서 

      잡아 당깁니다.  

① 각 모듈의 엔드(END) 커버

    를 분리합니다.

    (양 끝단의 엔드 커버는 분

     리하지 않습니다.)

② 확장용 연결 커넥터를 꽂은

    후, 확장 모듈을 밀착하여

    장착합니다. 

③ 모듈 락(LOCK) 커넥터를

    모듈 상단 홈에 끼워서 밀착

    한 모듈이 고정되도록 체결

    합니다. 

1. 모델 구성

M 7 □ □ 

선택사양 (Option)

채널 수 (Channel)

기종 (Multi channel module PID controller)

FH4 screw

1
0

5
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1

2

2
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4) 스크류(SCREW) 결합 방법

① 상단과 하단의 레일 고정락(RAIL LOCK)을 위, 아래로 당겨주십시오.

② 상단 레일 고정락(RAIL LOCK)에 있는 구멍에 스크류를 삽입하여 고정하십시오. 

    상단과 동일한 방법으로 하단 레일 고정락(RAIL LOCK)에 스크류를 고정하십시오.

    (스크류 정격: FH 4x20 Tapping Screw)

단위: mm

3. 외형치수

단위: mm
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4. 각부의 명칭
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PC Loader 및 Console 포트

표시 램프 - 각 채널 상태, 전원감시,통신 상태(RX/TX)

SET 버튼 - 통신 파라미터(국번, 통신속도, 프로토콜)변경

1~4채널 입력 단자

1

3

2

4

1~4채널 출력 단자

확장용 통신 및 전원공급 연결단자

레일 고정 락

메인 전원공급 및 통신 단자

5

7

6

8

1) 전원 및 통신 연결시 연결 방향에 주의하십시오.

2) 센서 또는 보상도선 연결시 선로 굵기는 AWG 28~14를 사용하십시오.

3) SSR 구동 출력시 선로 굵기는 AWG 24 이상 사용하십시오.

5. 단자 결선도

RS485
A(+)

RS485
B(-)

POWER SUPPLY
24V DC    5W

N.C

7. 정격 및 성능

  

제어 입.출력 4 채널

24V DC, CLass2

전원전압의 90~110%

5W 이하 (최대 부하시)

무표시-외부기기(전용콘솔, 터치판넬, PC, PLC 등) 에서 파라미터 설정 및 감시제어

최소 50 ms (4 채널 동시 가변 샘플링 제어)

± 0.15% FS + 1 digit 

가열, 냉각, 가열냉각 동시제어 : ON/OFF제어, P, PI, PID 제어(Super 2자유도)

RET (4~20 mA DC), 부하저항 500   이하 (실 사용 분해능 1/6000)

SSR (전압펄스) DC 12V 25mA(단락 보호회로 내장) 전압펄스 (시간비례 PID 출력 또는 ON/OFF 출력)

SCR (전류) DC 4~20mA, 0~20mA (부하저항 500   이하)  

Modbus-ASCII, RTU, PC or TL-Link 

Console(전용 표시 제어기), USB Interface Cable(Option)

0.1 ~ 999.9 °C

0 ~ 3600 초

0 ~ 3600 초

1 ~ 100 초

약 10년 (불 휘발성 반도체 메모리 방식)

100 M   이상 (500V DC 메거)

이중절연 또는 강화절연 (기호:     측정 입력부와 전원부 사이의 내전압: 1KV 이상)

1,000V AC 50/60Hz 에서 1분간 (각 입력 단자 간, 입력과 출력단자 간, 입력과 전원 단자 간)

5~55Hz(주기 1분간)복진폭 0.75mm X, Y, Z 각 방향 2시간

노이즈 시뮬레이터에 의한 방형파 노이즈 (펄스폭 1us) +/-1KV 

-10 ~ 50°C, 보존 시  -20 ~ 60°C

35~85 % RH, 보존 시: 35~85% RH

총 230g (본체 120g)

KPT 100(KS), JPT 100(JIS), PT 100(DIN) 

허용저항: 10   이하(단, 3선식 3선 저항이 같은 경우에 한함)

채널수

전원전압

허용전압변동범위

소비전력

표시방식

입력
사양

샘플링 주기

측정정도

제어방식

전송

 출력 
제어

상위기기
통신

PC 로더

비례대폭(P) 

적분시간(I)

미분시간(D)

제어주기(CT)

정전보상

절연저항

절연형태

내전압

내진동

내노이즈

사용온도
내환경성

사용습도

중량

측온저항체
(RTD)

6. 설치 방법

1) 단자대 분리 방법

① 제품 본체 상면에 위치한 후크 부분을 살짝

    누릅니다.

② 본체를 앞쪽(화살표 방향)으로 당겨서 분리

    합니다.

1

2

① 엔드(END) 커버

② 확장용 연결 커넥터

③ 모듈 락(LOCK) 커넥터

경고  지시사항을 위반하였을 때, 심각한 상해나 사망이 발생할 가능성이 있는 경우

주의  지시사항을 위반하였을 때, 경미한 상해나 제품 손상이 발생할 가능성이 있는 경우

인명이나 재산상에 영향이 큰 기기(예: 원자력 제어 장치, 의료기기, 선박, 차량, 철도,

항공기, 연소장치, 안전장치, 방범/방재장치 등)에 사용할 경우에는 반드시 2중으로

안전장치를 부착한 후 사용하십시오.

화재, 인사사고, 재산상의 막대한 손실이 발생할 수 있습니다.

판넬에 설치하여 사용하십시오.

화재 위험이 있습니다.

전원이 인가된 상태에서 결선 및 점검, 보수를 하지 마십시오.

화재 위험이 있습니다.

배선시, 접속도를 확인한 후 연결하십시오.

화재 위험이 있습니다.

임의로 제품을 개조하지 마십시오.

화재 위험이 있습니다.

1.

2.

3.

4.

5.

경고

주의

기본 모듈

1

2

확장 모듈

확장 모듈

2. 다채널 모듈형 고기능 온도조절계  -  M74P 

1) 국내 최소형 구조와 높은 신뢰성 실현으로 효율적인 공간확보 및 배치

2) 본체와의 베이스 분리구조로 간단한 유지 보수 가능

3) 확장용 커넥터를 통한 모듈간 통신 및 전원 배선 불 필요

4) Modbus-RTU/ASCII, PC-Link, TL-Link 프로토콜 지원 및 최대 115,200 bps 고속통신 지원

5) 전면 키로 간단하게 통신 파라미터 설정 가능 (프로토콜, 통신속도, 국번 최대 31 설정)

6) 콘솔(전용 제어 Display board) 사용으로 쉽고, 편리한 파라메타 설정(현장)

7) PC로 파라미터 설정 가능(USB Loader Cable M74U)  

    ※ 디바이스 통합관리 프로그램 무상 제공

8) 50ms 의 고속 샘플링 및 0.15% FS

    측정 정도 실현

9) 가열냉각 동시 제어 기본 지원 및

    수동제어 가능

10) 경보 및 제어출력 포트의 프리

       설정 기능으로 자유로운 배선 

       및 제어 가능

11) 전송출력(RET), SCR(4~20mA 

       DC 제어출력), SSR(전압펄스

       제어출력) 기본 지원

12) 각 입력 및 입.출력간, 완전 절연

       구조 설계 (내 전압 1,000V AC 이상)   

74P2404-01

     공통출력

(출력 한쪽을 공통으로 묶어 사용할 경우, 반드시       공통으로 사용할 것!)  

+

+
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3. 운전 모드에서 국번(Address) 확인

운전 상태에서 전면의 『SET』 키를 한번 누르면 현재의 운전상태의 표시를 잠시 멈추고 현재 설정된

국번(Address)을 약 3초 정도 표시하고 운전상태 표시로 복귀 합니다.  

① 전면의 『SET』 키를 한번 누른다. ② 녹색 빛이 점멸하여 국번(Address)

    을 약 3초간 표시 한다.

③ 운전상태 표시 모드로 복귀 한다.

약 3초간 표시

4. 전면 설정키로 통신 파라미터 설정 

전면 키 조작만으로 통신 설정을

간단하게 할 수 있습니다.

▣  공장 출하시 기본 통신 설정 값

[1] 국번(Address) : 01
[2] 통신속도 : 19,200 bps
[3] 프로토콜 : Modbus-RTU (ModB)
- - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -
[4] 패리티 비트(Parity bit) : Even
[5] 정지 비트(Stop bit) : 1-bit
[6] 데이터 길이(Data lengh) : 8-bit

전면 키로
변경 가능!

프로토콜 변경
시 자동 설정!

ⓐ 전면의 『SET』 키를 3초 이상 길게
    누르면 LED Lamp가 녹색으로 점
    멸하면서 멈춘다.

ⓑ 녹색으로 켜져있는 LED 표시의 합(8421 code)이 현재의 국번(Address)을 표시함.

    이때, 연속으로 2번 누르면 LED가 적색으로 바뀌면서 번지가 카운트 된다..  계속

    한번씩 누르면 1, 2, 3, 4.. 순으로 증가 하므로 원하는 번지값이 표시될때 멈추면

    LED가 녹색(1.5초후)으로 변하면서 저장된다.

① 국번(Address) 설정모드운전상태 표시모드

1) 국번(Address) 설정

_16 _16

_16

※ 국번(Address) 식별 요령

전면의 설정키로 “국번”, “통신속도”, “프로토콜”  3 가지의 파라미터를

설정할 수 있습니다.  첫번째 모드의 국번(Address)설정만 2진법으로

표시하나 좌측 그림과 아래의 예와 같이 8421 code로 간단하게 확인

할 수 있습니다.

※ 현재 녹색으로 표시된 위치의 16, 8, 4, 2, 1 code를 모두 더한다.

즉, 16+4+1 = 21 현재 설정된 국번은 21번지가 됩니다.

5. 시스템 정보 표시

1) 정상 운전 정보 표시

2) 비정상 운전 및 오류 정보 표시

내부 MCU 통신 오류 (각 채널)

내부 시스템 오류 (전 채널)

RJC 오류 (전 채널)

EEP-ROM 오류 (전 채널)

Firmware 오류 (전 채널)

RJC 보정 오류 (각 채널)

오토튜닝(AT) 오류 (각 채널)

과입력 오류 (각 채널 별)
통신상태 표시

통신상태 표시

Burn out 오류 (각 채널 별)

오 류  발 생  내 용 오 류  관 련   LED  램 프 의  표 시 LED 램 프  표 시 의  설 명

TX 점등 유지,

RX 및 적색(Red) LED 램프 점멸

TX,RX 소등,

등색(Orange) LED 램프 점멸

TX,RX 소등,

적색(Red) LED 램프 점멸

TX,RX 소등,

녹색(Green) LED 램프 점멸

TX,RX LED 램프 점멸, 

채널 별 적색(Red) LED 램프 점멸

TX,RX 소등, 각 채널 상태에 따라

등색(Orange) LED 램프 점멸

TX,RX 점등, 각 채널 상태에 따라

등색(Orange) LED 램프 점멸

각 채널 상태에 따라

등색(Orange) LED 램프 점멸

각 채널 상태에 따라

적색(Red) LED 램프 점멸

채널 별 상태  LED

냉각제어 출력 표시

오토튜닝 상태 표시

적색(Red) LED 램프 점등가열제어 출력 표시

녹색(Green) LED 램프 점등

녹색(Green) LED 램프 점멸

경보 또는 정지 상태 등색(Orange) LED 램프 점등

0.5 초 간격 ( 적색 제어출력 표시 )

정상 운전 시 각 채널별 제어출력, 오토튜닝, 경보 및 운전 상태 등을 확인할 수 있습니다.

여기서 통신 감시 전용의 TX, RX LED 램프는 통신 상태만을 감시합니다.

시스템에 비정상적인 상태가 발생할 시 모든 LED 램프를 조합하여 각종 오류를 표시합니다.

 안의 오류가 발생했을 경우에는 본사 A/S 1588-5439로 문의하여 주십시오. 

이때는, 통신 감시 전용의 TX, RX LED 램프도  채널 전용 LED 램프와 함께 오류 표시에 사용됩니다.

ⓐ 전면의 『SET』 키를 3초 이상 길게

   누르면 LED Lamp가 녹색으로 점

   멸하면서 멈춘다.

① 국번(Address) 설정 모드운전상태 표시 모드

2) 통신속도(Baudrate) 설정

※ 통신속도(Baudrate) 식별

② 통신속도(Baudrate) 설정

통신속도(Baudrate)는 좌측과 같이 9,600 ~ 76,800 bps 까지

설정할 수 있습니다.  키를 연속 눌러서 이동하여 원하는 곳에서

키를 놓으면 표시램프가 적색(       ) 에서 녹색(     ) 으로 바뀌면

서 값이 저장됩니다. 이때, 키를 길게(1.5초 이상) 누르면 다음

설정 모드(프로토콜)로 이동하고, 연속으로  2번이상 짧게 누른

후 길게(1.5초 이상) 누르면 운전상태 표시 모드로 빠져 나갑니다.

ⓐ 통신속도 설정모드에서 『SET』 키를

   1.5초 이상 길게 누르면 프롤토콜

   설정모드로 이동한다.

ⓑ 『SET』 키를 짧게 연속으로 누르면  2번째 부터 LED가 적색(Red)으로 점멸 하면서

   이동한다.  이때, 원하는 프로토콜에 위치할 때 키를 놓으면 LED 램프가 녹색으로 

   바뀌면서 현재의 위치에 저장된다.

③ 프로토콜(Protocol) 설정② 통신속도 설정 모드

3) 프로토콜(Protocol) 설정

※ 프로토콜(Protocol) 식별

통신 프로토콜(Protocol)은 좌측과 같이 Modbus-RTU,

Modbus-ASCII, H-TL(원격감시 전용), HSUM(PC-Link)의

4 종류의 프로토콜을 설정할 수 있습니다. 키를 연속으로 눌러서

이동하여 원하는 프로토콜에 위치할 때 키를 놓으면 표시램프가

적색(       ) 에서 녹색(    ) 으로 바뀌면서 저장됩니다.

   이때, 키를 연속으로 2번 이상 짧게 누른 후 길게(1.5초 이상)

누르면 운전상태 표시 모드로 빠져 나갑니다.

ⓒ 『SET』 키를 짧게 연속으로 누르면

   2번째 부터 적색(Red)으로 점멸

   하면서 이동한다.  이때, 원하는

   통신속도에 위치할 때 키를 놓으면

   램프가 녹색으로 바뀌면서 저장됨.

ⓑ 첫 번째 국번 설정모드에서 다시

   한번 『SET』 키를 1.5초 이상 길게

   누르면 두 번째의 통신속도 설정

   모드로 넘어간다. 

Modbus-RTU

Modbus-ASCII

H-TL(원격감시)

 HSUM(PC-Link)

※ 파라미터 설정 모드 상태에서  『SET』 키를 50초이상 조작하지 않으면 자동으로 운전상태 표시

  모드로 복귀합니다.

115,200 bps

19,200 bps

9,600 bps

76,800 bps

38,400 bps

ⓐ 전면의 『SET』 키를 3초 이상 길게

   누르면 LED Lamp가 녹색으로 점

   멸하면서 멈춘다.

① 국번(Address) 설정 모드운전상태 표시 모드

2) 통신속도(Baudrate) 설정

※ 통신속도(Baudrate) 식별

② 통신속도(Baudrate) 설정

통신속도(Baudrate)는 좌측과 같이 9,600 ~ 76,800 bps 까지

설정할 수 있습니다.  키를 연속 눌러서 이동하여 원하는 곳에서

키를 놓으면 표시램프가 적색(       ) 에서 녹색(     ) 으로 바뀌면

서 값이 저장됩니다. 이때, 키를 길게(1.5초 이상) 누르면 다음

설정 모드(프로토콜)로 이동하고, 연속으로  2번이상 짧게 누른

후 길게(1.5초 이상) 누르면 운전상태 표시 모드로 빠져 나갑니다.

ⓐ 통신속도 설정모드에서 『SET』 키를

   1.5초 이상 길게 누르면 프롤토콜

   설정모드로 이동한다.

ⓑ 『SET』 키를 짧게 연속으로 누르면  2번째 부터 LED가 적색(Red)으로 점멸 하면서

   이동한다.  이때, 원하는 프로토콜에 위치할 때 키를 놓으면 LED 램프가 녹색으로 

   바뀌면서 현재의 위치에 저장된다.

③ 프로토콜(Protocol) 설정② 통신속도 설정 모드

3) 프로토콜(Protocol) 설정

※ 프로토콜(Protocol) 식별

통신 프로토콜(Protocol)은 좌측과 같이 Modbus-RTU,

Modbus-ASCII, H-TL(원격감시 전용), HSUM(PC-Link)의

4 종류의 프로토콜을 설정할 수 있습니다. 키를 연속으로 눌러서

이동하여 원하는 프로토콜에 위치할 때 키를 놓으면 표시램프가

적색(       ) 에서 녹색(    ) 으로 바뀌면서 저장됩니다.

   이때, 키를 연속으로 2번 이상 짧게 누른 후 길게(1.5초 이상)

누르면 운전상태 표시 모드로 빠져 나갑니다.

ⓒ 『SET』 키를 짧게 연속으로 누르면

   2번째 부터 적색(Red)으로 점멸

   하면서 이동한다.  이때, 원하는

   통신속도에 위치할 때 키를 놓으면

   램프가 녹색으로 바뀌면서 저장됨.

ⓑ 첫 번째 국번 설정모드에서 다시

   한번 『SET』 키를 1.5초 이상 길게

   누르면 두 번째의 통신속도 설정

   모드로 넘어간다. 

Modbus-RTU

Modbus-ASCII

H-TL(원격감시)

 HSUM(PC-Link)

※ 파라미터 설정 모드 상태에서  『SET』 키를 50초이상 조작하지 않으면 자동으로 운전상태 표시

  모드로 복귀합니다.

115,200 bps

19,200 bps

9,600 bps

76,800 bps

38,400 bps

ⓐ 전면의 『SET』 키를 3초 이상 길게

   누르면 LED Lamp가 녹색으로 점

   멸하면서 멈춘다.

① 국번(Address) 설정 모드운전상태 표시 모드

2) 통신속도(Baudrate) 설정

※ 통신속도(Baudrate) 식별

② 통신속도(Baudrate) 설정

통신속도(Baudrate)는 좌측과 같이 9,600 ~ 76,800 bps 까지

설정할 수 있습니다.  키를 연속 눌러서 이동하여 원하는 곳에서

키를 놓으면 표시램프가 적색(       ) 에서 녹색(     ) 으로 바뀌면

서 값이 저장됩니다. 이때, 키를 길게(1.5초 이상) 누르면 다음

설정 모드(프로토콜)로 이동하고, 연속으로  2번이상 짧게 누른

후 길게(1.5초 이상) 누르면 운전상태 표시 모드로 빠져 나갑니다.

ⓐ 통신속도 설정모드에서 『SET』 키를

   1.5초 이상 길게 누르면 프롤토콜

   설정모드로 이동한다.

ⓑ 『SET』 키를 짧게 연속으로 누르면  2번째 부터 LED가 적색(Red)으로 점멸 하면서

   이동한다.  이때, 원하는 프로토콜에 위치할 때 키를 놓으면 LED 램프가 녹색으로 

   바뀌면서 현재의 위치에 저장된다.

③ 프로토콜(Protocol) 설정② 통신속도 설정 모드

3) 프로토콜(Protocol) 설정

※ 프로토콜(Protocol) 식별

통신 프로토콜(Protocol)은 좌측과 같이 Modbus-RTU,

Modbus-ASCII, H-TL(원격감시 전용), HSUM(PC-Link)의

4 종류의 프로토콜을 설정할 수 있습니다. 키를 연속으로 눌러서

이동하여 원하는 프로토콜에 위치할 때 키를 놓으면 표시램프가

적색(       ) 에서 녹색(    ) 으로 바뀌면서 저장됩니다.

   이때, 키를 연속으로 2번 이상 짧게 누른 후 길게(1.5초 이상)

누르면 운전상태 표시 모드로 빠져 나갑니다.

ⓒ 『SET』 키를 짧게 연속으로 누르면

   2번째 부터 적색(Red)으로 점멸

   하면서 이동한다.  이때, 원하는

   통신속도에 위치할 때 키를 놓으면

   램프가 녹색으로 바뀌면서 저장됨.

ⓑ 첫 번째 국번 설정모드에서 다시

   한번 『SET』 키를 1.5초 이상 길게

   누르면 두 번째의 통신속도 설정

   모드로 넘어간다. 

Modbus-RTU

Modbus-ASCII

H-TL(원격감시)

 HSUM(PC-Link)

※ 파라미터 설정 모드 상태에서  『SET』 키를 50초이상 조작하지 않으면 자동으로 운전상태 표시

  모드로 복귀합니다.

115,200 bps

19,200 bps

9,600 bps

76,800 bps

38,400 bps

2. 전면 키의 기본 조작

키를 3초이상 누른다

② 통신속도(Baudrate) 설정 ③ 프로토콜(Protocol) 설정

▣  동작 설명에 필요한 전면 LED Lamp 상태의 표기 방법!

점등

적색 (Red)

점멸

녹색 (Green) 등색 (Orange)

점등 점멸 점등 점멸

1) 현재 설정된 국번(Address) 확인

약 3초간 국번(Address)표시

2) 통신 파라미터 설정 메뉴의 기본 조작 

『SET』 키를 짧게 누른다.

  통신 파라미터 설정모드는 상위(Host)의 PC, PLC, Touch panel 등과 통신하기 위하여 설정합니다.

그러나, 이미 상위와 연결된 상태에서 통신 요청이 들어오거나 정상 통신중에는 이 파라미터 설정모드의

진입이 진행되지 않고 암호(Password) 입력모드로 넘어가게 됩니다.

  부득이하게 설정해야하는 경우는 Password(2112)를 순차적으로 입력해야 모드진입이 가능합니다.

  운전상태 표시모드에서 전면의 『SET』 키를 한번 누르면 현재의 운전상태의 표시를 잠시 멈추고 현재 설정된

국번(Address)을 약 3초 정도 녹색 LED를 점멸하여 표시하고 운전상태 표시로 복귀 합니다.  

① 국번(Address) 설정

[     ] : 저장 전 LED

<1>  파라미터 설정모드 진입 및 이동 

1.5초이상 길게 누른다

운전상태 표시 모드

1.5초이상 길게 누른다 1.5초이상 길게 누른다

<2>  파라미터 값 설정 및 저장 

키를 3초이상 누른다

국번(Address) 설정 중.. 국번(Address) 저장 완료!① 국번(Address) 설정

키를 짧게 연속 누른다

<운전상태 표시 모드>

저장 전의 국번을 확인
하고 원하는 위치에서 
손을 뗀다.

1.5초이상 지나면 LED
가 녹색으로 변하면서
설정된 값이 저장된다.

[     ] : 저장 후 LED

『SET』 를 1.5초이상 길게 누르면

“통신속도” 설정모드로 이동한다.

『SET』 를 연속 두번이상 누르고 

1.5초이상 길게 누르면 운전상태

표시모드로 빠져 나간다.

② 통신속도 설정 모드

<운전상태 표시 모드>

Escape!..

Next set mode..

1.5초이상 길게 누른다

③ 프로토콜 설정 모드

Modbus-RTU

Modbus-ASCII

H-TL(원격감시)

 HSUM(PC-Link)

  ※ 주의사항!

     파라미터 설정모드 상태에서  『SET』 키를

     50초이상 조작하지 않으면 자동으로 운전

     상태표시 모드로 복귀 합니다.

115,200 bps

19,200 bps

9,600 bps

76,800 bps

38,400 bps

2. 전면 키의 기본 조작

키를 3초이상 누른다

② 통신속도(Baudrate) 설정 ③ 프로토콜(Protocol) 설정

▣  동작 설명에 필요한 전면 LED Lamp 상태의 표기 방법!

점등

적색 (Red)

점멸

녹색 (Green) 등색 (Orange)

점등 점멸 점등 점멸

1) 현재 설정된 국번(Address) 확인

약 3초간 국번(Address)표시

2) 통신 파라미터 설정 메뉴의 기본 조작 

『SET』 키를 짧게 누른다.

  통신 파라미터 설정모드는 상위(Host)의 PC, PLC, Touch panel 등과 통신하기 위하여 설정합니다.

그러나, 이미 상위와 연결된 상태에서 통신 요청이 들어오거나 정상 통신중에는 이 파라미터 설정모드의

진입이 진행되지 않고 암호(Password) 입력모드로 넘어가게 됩니다.

  부득이하게 설정해야하는 경우는 Password(2112)를 순차적으로 입력해야 모드진입이 가능합니다.

  운전상태 표시모드에서 전면의 『SET』 키를 한번 누르면 현재의 운전상태의 표시를 잠시 멈추고 현재 설정된

국번(Address)을 약 3초 정도 녹색 LED를 점멸하여 표시하고 운전상태 표시로 복귀 합니다.  

① 국번(Address) 설정

[     ] : 저장 전 LED

<1>  파라미터 설정모드 진입 및 이동 

1.5초이상 길게 누른다

운전상태 표시 모드

1.5초이상 길게 누른다 1.5초이상 길게 누른다

<2>  파라미터 값 설정 및 저장 

키를 3초이상 누른다

국번(Address) 설정 중.. 국번(Address) 저장 완료!① 국번(Address) 설정

키를 짧게 연속 누른다

<운전상태 표시 모드>

저장 전의 국번을 확인
하고 원하는 위치에서 
손을 뗀다.

1.5초이상 지나면 LED
가 녹색으로 변하면서
설정된 값이 저장된다.

[     ] : 저장 후 LED

『SET』 를 1.5초이상 길게 누르면

“통신속도” 설정모드로 이동한다.

『SET』 를 연속 두번이상 누르고 

1.5초이상 길게 누르면 운전상태

표시모드로 빠져 나간다.

② 통신속도 설정 모드

<운전상태 표시 모드>

Escape!..

Next set mode..

1.5초이상 길게 누른다

③ 프로토콜 설정 모드

Modbus-RTU

Modbus-ASCII

H-TL(원격감시)

 HSUM(PC-Link)

  ※ 주의사항!

     파라미터 설정모드 상태에서  『SET』 키를

     50초이상 조작하지 않으면 자동으로 운전

     상태표시 모드로 복귀 합니다.

115,200 bps

19,200 bps

9,600 bps

76,800 bps

38,400 bps

8. M74P 전면 표시램프 기능 및 표시

CH1 동작상태 정보 램프

CH2 동작상태 정보 램프

CH3 동작상태 정보 램프

CH4 동작상태 정보 램프

전원 상태 표시램프

PC 로더 및 Console Jack

국번 확인 및 통신 설정 키

외부 통신의 수신상태 정보 램프

외부 통신의 송신상태 정보 램프

1. 전원투입 직후 상태표시

①  국번(Address) 확인 모드 상태표시 (현재 국번 은 “1”)

②  통신속도(Baudrate) 확인 모드 상태표시 (현재 19,200 bps)

[RX 램프 점등]  통신속도(Baudrate) 확인 모드 입니다.

③  통신 프로토콜(Protocol) 확인 모드 상태표시

[TX 램프 점등]  통신 프로토콜(Protocol) 확인 모드 입니다.

Modbus-RTU

Modbus-ASCII

H-TL(원격감시)

 HSUM(PC-Link)

통신 국번을 확인할 수 있고, Binary code 형식으로 표시 합니다.

식별 요령은 8421 Code 를 이용하여 바로 읽을 수 있습니다.

점등된 위치의 8 4 2 1 숫자를 모두 더한 값이 현재의 국번 입니다.

전면 키로 설정시는 최대 31번지 까지 설정할 수 있습니다. 

◈ 전원 투입 ① 국번(Address) 표시 ② 통신속도(Baudrate) 표시 ③ 프로토콜(Protocol) 표시

약 1.3초 약 1.3초 약 1.3초

현재 설정된 통신 속도를 확인할 수 있습니다.

현재 점등된 위치가 설정된 속도 입니다.

현재 설정된 통신 프로토콜을 확인할 수 있습니다.

현재 점등된 위치가 설정된 프로토콜 입니다.

115,200 bps

19,200 bps

9,600 bps

76,800 bps

38,400 bps

16

8

4

2

1

74P2404-01
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INP. Code 20 ~ 27 (Pt100 Only)

[ 1 : 1/10 위치 ], [ 2 : 1/100 위치 ]

INP. 20, 21, 24, 25 (-125.00 ~ 140.00)

INP. 22, 23, 26, 27 (-200.00 ~ 280.00)
0.00

ALARM-1 / LBA

0 : OFF

1 : Fast system

2 : Fast respons
2

사용하지 않음!

Int. Temp M74P 내부온도 0.0 ~ 80.0 ℃

20 ~ 27 (20 : Pt100 - 125.00 ~ 140.00) 20

M74P 레지스터의 주소 (HEXA)

M74P 레지스터의 주소 (HEXA)

M74P Communication register mapping table

M74P Modbus protocol supported function code

3

INP. Code 20 ~ 27 (Pt100 Only)

[ 1 : 1/10 위치 ], [ 2 : 1/100 위치 ]

INP. 20, 21, 24, 25 (-125.00 ~ 140.00)

INP. 22, 23, 26, 27 (-200.00 ~ 280.00)
0.00

ALARM-1 / LBA

0 : OFF

1 : Fast system

2 : Fast respons
2

사용하지 않음!

Int. Temp M74P 내부온도 0.0 ~ 80.0 ℃

20 ~ 27 (20 : Pt100 - 125.00 ~ 140.00) 20

M74P 레지스터의 주소 (HEXA)

M74P 레지스터의 주소 (HEXA)

M74P Communication register mapping table

M74P Modbus protocol supported function code

M74P(Precision model with 1/100 ℃ resolution)

74P2404-01
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4

Address 400100(0064h) ~ 400499(01F3h) CH1~4 감시 및 제어 설정 레지스터

0.0 ~ 100.0 ℃ ℃ 2.0 

0 : OFF
1 : 경보 발생시 운전 정지

0 : 표준
1 : Low(10%) Tuning
2 : Low(20%) Tuning
3 : Low(30%) Tuning

20

ABS CT Auto Bias Set

경보1 출력 지연 0 ~ 240 s.A1DY

D.IN

MV.H/CT.A

MV.C/CT.A

3rd, M74R (D.I)

M3.RLY

사용하지 않음!

20 : [Pt100] -125.00 ~ 140.00 ℃
21 : [Pt100] -125.0 ~ 140.0 ℃
22 : [Pt100] -200.00 ~ 280.00 ℃
23 : [Pt100] -200.0 ~ 280.0 ℃

24 : [JPt100] -125.00 ~ 140.00 ℃
25 : [JPt100] -125.0 ~ 140.0 ℃
26 : [JPt100] -200.00 ~ 280.00 ℃
27 : [JPt100] -200.0 ~ 280.0 ℃

20

사용하지 않음!

사용하지 않음!

사용하지 않음!

00 :  OFF
01 : 상한절대 (정접)
02 : 하한절대 (정접)
03 : 상한편차 (정접)
04 : 하한편차 (정접)
05 : 상한편차 (역접)
06 : 하한편차 (역접)
07 : 상.하한편차
08 : 상.하한편차 범위내
09 : 상한절대 (역접)
10 : 하한절대 (역접)
11 : 상한절대 (정접,홀드)
12 : 하한절대 (정접,홀드)
13 : 상한편차 (정접,홀드)
14 : 하한편차 (정접,홀드)
15 : 상한편차 (역접,홀드)
16 : 하한편차 (역접,홀드)
17 : 상.하한편차 (홀드)

18 : 상.하한편차 범위내 (홀드)
19 : 상한절대 (역접,홀드)
20 : 하한절대 (역접,홀드)
21 : 히터단선경보 (HBA) OFF 시
      제어루프단선경보 (LBA) 동작
22 : HBA, HOC, LBA 역 접점 출력

MV.H or CT.A(2nd)

히터전류 (1st모듈)

히터사용시간(분)

히터사용시간(일)

0.0 ~ 38.0 A (M74R of the 1st device)

℃         2.00

℃         2.00

℃         2.00

℃         2.00

℃         0.00

℃         0.00

℃         0.00

℃         0.00

0.0

0.0

0.0 ~ 100.0 ℃                                                 2.0

MV.H: 0~100.0 % / M74R(2nd) 0~38.0 A

MV.C: 0~100.0 % / M74R(3rd) 0~38.0 AMV.C or CT.A(3rd) % / A

% / A Auto

Auto

Open(0), Close(1)

[112] R1, R5 [212] R2, R6 [312] R3, R7
[412] R4, R8 【 설정 : ON(1),  OFF(0) 】

Active-HR

1 ~ 5 (AT 후 안정이 안될 때만 사용!)

입력 단선시 출력(H)량

LoMV.H 가열측 하한제한

EnPO(71)=1, 가열측 MV(-5.0 ~ 105.0)

EnPO(71)=2, 가열냉각 동시제어 일때

1STB.C 제어 안정도

(00) OFF, (01) OUT1, (02) OUT2, (03) RET, (04) ALM

CH1(10) ~ (14) OFF, OUT1, OUT2, RET, ALM(P1)

CH2(20) ~ (24) OFF, OUT1, OUT2, RET, ALM(P1)

CH3(30) ~ (34) OFF, OUT1, OUT2, RET, ALM(P1)

CH4(40) ~ (44) OFF, OUT1, OUT2, RET, ALM(P1)

-5.0 ~ OL-H ( H & C : -105.0 ~ 0 )

LoMV.C

EnPO(71)=1, 냉각측 MV(-5.0 ~ 105.0)

EnPO(71)=2, 가열냉각 동시제어 일때

입력 단선시 출력(C)량

냉각측 하한제한

OL-L ~ 105.0 ( H & C : 0 ~ 105.0 )

0 : OFF / 0.1 ~ 38.0

0 : OFF / 0.1 ~ 38.0

[직접제어]  b0(AL2), b1(AL3), b2(AL4)
[Run/Stop 연동]    b3(1)        AL2 out

ALARM-1

INP. 20, 24 ( -125.00 ~ 140.00 ℃ )

INP. 21, 25 ( -125.0 ~ 140.0 ℃ )

INP. 22, 26 ( -200.00 ~ 280.00 ℃ )

INP. 23, 27 ( -200.0 ~ 280.0 ℃ ) 

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.0

모듈3 릴레이 출력
R1 ~ R8

Normal Mode : 1 ~ 100 s.
Fast Mode : 0.1 ~ 10.0 s.

20.0

0.00

0.00

0.00

Normal Mode : 1 ~ 100 s.
Fast Mode : 0.1 ~ 10.0 s.

M74P 레지스터의 주소 (HEXA) M74P 레지스터의 주소 (HEXA) M74P 레지스터의 주소 (HEXA)

Ramp 제어 진행값

현재 측정값

목표 설정값

제어출력량

경보래치 설정

경보해제

접점입력 종류

목표 SV 선택

목표설정 SV0

목표설정 SV1

목표설정 SV2

목표설정 SV3

운전 / 정지

수동제어 모드

MVn 출력(수동)

PID 오토튜닝

오토튜닝 종류

0.0 ~ 100.0 ℃ ℃ 2.0 

0 : OFF
1 : 경보 발생시 운전 정지

0 : 표준
1 : Low(10%) Tuning
2 : Low(20%) Tuning
3 : Low(30%) Tuning

20

ABS CT Auto Bias Set

경보1 출력 지연 0 ~ 240 s.A1DY

D.IN

MV.H/CT.A

MV.C/CT.A

3rd, M74R (D.I)

M3.RLY

사용하지 않음!

20 : [Pt100] -125.00 ~ 140.00 ℃
21 : [Pt100] -125.0 ~ 140.0 ℃
22 : [Pt100] -200.00 ~ 280.00 ℃
23 : [Pt100] -200.0 ~ 280.0 ℃

24 : [JPt100] -125.00 ~ 140.00 ℃
25 : [JPt100] -125.0 ~ 140.0 ℃
26 : [JPt100] -200.00 ~ 280.00 ℃
27 : [JPt100] -200.0 ~ 280.0 ℃

20

사용하지 않음!

사용하지 않음!

사용하지 않음!

00 :  OFF
01 : 상한절대 (정접)
02 : 하한절대 (정접)
03 : 상한편차 (정접)
04 : 하한편차 (정접)
05 : 상한편차 (역접)
06 : 하한편차 (역접)
07 : 상.하한편차
08 : 상.하한편차 범위내
09 : 상한절대 (역접)
10 : 하한절대 (역접)
11 : 상한절대 (정접,홀드)
12 : 하한절대 (정접,홀드)
13 : 상한편차 (정접,홀드)
14 : 하한편차 (정접,홀드)
15 : 상한편차 (역접,홀드)
16 : 하한편차 (역접,홀드)
17 : 상.하한편차 (홀드)

18 : 상.하한편차 범위내 (홀드)
19 : 상한절대 (역접,홀드)
20 : 하한절대 (역접,홀드)
21 : 히터단선경보 (HBA) OFF 시
      제어루프단선경보 (LBA) 동작
22 : HBA, HOC, LBA 역 접점 출력

MV.H or CT.A(2nd)

히터전류 (1st모듈)

히터사용시간(분)

히터사용시간(일)

0.0 ~ 38.0 A (M74R of the 1st device)

℃         2.00

℃         2.00

℃         2.00

℃         2.00

℃         0.00

℃         0.00

℃         0.00

℃         0.00

0.0

0.0

0.0 ~ 100.0 ℃                                                 2.0

MV.H: 0~100.0 % / M74R(2nd) 0~38.0 A

MV.C: 0~100.0 % / M74R(3rd) 0~38.0 AMV.C or CT.A(3rd) % / A

% / A Auto

Auto

Open(0), Close(1)

[112] R1, R5 [212] R2, R6 [312] R3, R7
[412] R4, R8 【 설정 : ON(1),  OFF(0) 】

Active-HR

1 ~ 5 (AT 후 안정이 안될 때만 사용!)

입력 단선시 출력(H)량

LoMV.H 가열측 하한제한

EnPO(71)=1, 가열측 MV(-5.0 ~ 105.0)

EnPO(71)=2, 가열냉각 동시제어 일때

1STB.C 제어 안정도

(00) OFF, (01) OUT1, (02) OUT2, (03) RET, (04) ALM

CH1(10) ~ (14) OFF, OUT1, OUT2, RET, ALM(P1)

CH2(20) ~ (24) OFF, OUT1, OUT2, RET, ALM(P1)

CH3(30) ~ (34) OFF, OUT1, OUT2, RET, ALM(P1)

CH4(40) ~ (44) OFF, OUT1, OUT2, RET, ALM(P1)

-5.0 ~ OL-H ( H & C : -105.0 ~ 0 )

LoMV.C

EnPO(71)=1, 냉각측 MV(-5.0 ~ 105.0)

EnPO(71)=2, 가열냉각 동시제어 일때

입력 단선시 출력(C)량

냉각측 하한제한

OL-L ~ 105.0 ( H & C : 0 ~ 105.0 )

0 : OFF / 0.1 ~ 38.0

0 : OFF / 0.1 ~ 38.0

[직접제어]  b0(AL2), b1(AL3), b2(AL4)
[Run/Stop 연동]    b3(1)        AL2 out

ALARM-1

INP. 20, 24 ( -125.00 ~ 140.00 ℃ )

INP. 21, 25 ( -125.0 ~ 140.0 ℃ )

INP. 22, 26 ( -200.00 ~ 280.00 ℃ )

INP. 23, 27 ( -200.0 ~ 280.0 ℃ ) 

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.0

모듈3 릴레이 출력
R1 ~ R8

Normal Mode : 1 ~ 100 s.
Fast Mode : 0.1 ~ 10.0 s.

20.0

0.00

0.00

0.00

Normal Mode : 1 ~ 100 s.
Fast Mode : 0.1 ~ 10.0 s.

M74P 레지스터의 주소 (HEXA) M74P 레지스터의 주소 (HEXA) M74P 레지스터의 주소 (HEXA)

Ramp 제어 진행값

현재 측정값

목표 설정값

제어출력량

경보래치 설정

경보해제

접점입력 종류

목표 SV 선택

목표설정 SV0

목표설정 SV1

목표설정 SV2

목표설정 SV3

운전 / 정지

수동제어 모드

MVn 출력(수동)

PID 오토튜닝

오토튜닝 종류

74P2404-01

0.0 ~ 100.0 ℃ ℃ 2.0 

0 : OFF
1 : 경보 발생시 운전 정지

0 : 표준
1 : Low(10%) Tuning
2 : Low(20%) Tuning
3 : Low(30%) Tuning

20

ABS CT Auto Bias Set

경보1 출력 지연 0 ~ 240 s.A1DY

D.IN

MV.H/CT.A

MV.C/CT.A

3rd, M74R (D.I)

M3.RLY

사용하지 않음!

20 : [Pt100] -125.00 ~ 140.00 ℃
21 : [Pt100] -125.0 ~ 140.0 ℃
22 : [Pt100] -200.00 ~ 280.00 ℃
23 : [Pt100] -200.0 ~ 280.0 ℃

24 : [JPt100] -125.00 ~ 140.00 ℃
25 : [JPt100] -125.0 ~ 140.0 ℃
26 : [JPt100] -200.00 ~ 280.00 ℃
27 : [JPt100] -200.0 ~ 280.0 ℃

20

사용하지 않음!

사용하지 않음!

사용하지 않음!

00 :  OFF
01 : 상한절대 (정접)
02 : 하한절대 (정접)
03 : 상한편차 (정접)
04 : 하한편차 (정접)
05 : 상한편차 (역접)
06 : 하한편차 (역접)
07 : 상.하한편차
08 : 상.하한편차 범위내
09 : 상한절대 (역접)
10 : 하한절대 (역접)
11 : 상한절대 (정접,홀드)
12 : 하한절대 (정접,홀드)
13 : 상한편차 (정접,홀드)
14 : 하한편차 (정접,홀드)
15 : 상한편차 (역접,홀드)
16 : 하한편차 (역접,홀드)
17 : 상.하한편차 (홀드)

18 : 상.하한편차 범위내 (홀드)
19 : 상한절대 (역접,홀드)
20 : 하한절대 (역접,홀드)
21 : 히터단선경보 (HBA) OFF 시
      제어루프단선경보 (LBA) 동작
22 : HBA, HOC, LBA 역 접점 출력

MV.H or CT.A(2nd)

히터전류 (1st모듈)

히터사용시간(분)

히터사용시간(일)

0.0 ~ 38.0 A (M74R of the 1st device)

℃         2.00

℃         2.00

℃         2.00

℃         2.00

℃         0.00

℃         0.00

℃         0.00

℃         0.00

0.0

0.0

0.0 ~ 100.0 ℃                                                 2.0

MV.H: 0~100.0 % / M74R(2nd) 0~38.0 A

MV.C: 0~100.0 % / M74R(3rd) 0~38.0 AMV.C or CT.A(3rd) % / A

% / A Auto

Auto

Open(0), Close(1)

[112] R1, R5 [212] R2, R6 [312] R3, R7
[412] R4, R8 【 설정 : ON(1),  OFF(0) 】

Active-HR

1 ~ 5 (AT 후 안정이 안될 때만 사용!)

입력 단선시 출력(H)량

LoMV.H 가열측 하한제한

EnPO(71)=1, 가열측 MV(-5.0 ~ 105.0)

EnPO(71)=2, 가열냉각 동시제어 일때

1STB.C 제어 안정도

(00) OFF, (01) OUT1, (02) OUT2, (03) RET, (04) ALM

CH1(10) ~ (14) OFF, OUT1, OUT2, RET, ALM(P1)

CH2(20) ~ (24) OFF, OUT1, OUT2, RET, ALM(P1)

CH3(30) ~ (34) OFF, OUT1, OUT2, RET, ALM(P1)

CH4(40) ~ (44) OFF, OUT1, OUT2, RET, ALM(P1)

-5.0 ~ OL-H ( H & C : -105.0 ~ 0 )

LoMV.C

EnPO(71)=1, 냉각측 MV(-5.0 ~ 105.0)

EnPO(71)=2, 가열냉각 동시제어 일때

입력 단선시 출력(C)량

냉각측 하한제한

OL-L ~ 105.0 ( H & C : 0 ~ 105.0 )

0 : OFF / 0.1 ~ 38.0

0 : OFF / 0.1 ~ 38.0

[직접제어]  b0(AL2), b1(AL3), b2(AL4)
[Run/Stop 연동]    b3(1)        AL2 out

ALARM-1

INP. 20, 24 ( -125.00 ~ 140.00 ℃ )

INP. 21, 25 ( -125.0 ~ 140.0 ℃ )

INP. 22, 26 ( -200.00 ~ 280.00 ℃ )

INP. 23, 27 ( -200.0 ~ 280.0 ℃ ) 

0.00

0.00

0.00

0.00

0.00

0.0

모듈3 릴레이 출력
R1 ~ R8

Normal Mode : 1 ~ 100 s.
Fast Mode : 0.1 ~ 10.0 s.

20.0

0.00

0.00

0.00

Normal Mode : 1 ~ 100 s.
Fast Mode : 0.1 ~ 10.0 s.

M74P 레지스터의 주소 (HEXA) M74P 레지스터의 주소 (HEXA) M74P 레지스터의 주소 (HEXA)

Ramp 제어 진행값

현재 측정값

목표 설정값

제어출력량

경보래치 설정

경보해제

접점입력 종류

목표 SV 선택

목표설정 SV0

목표설정 SV1

목표설정 SV2

목표설정 SV3

운전 / 정지

수동제어 모드

MVn 출력(수동)

PID 오토튜닝

오토튜닝 종류

서울시 금천구 가산디지털2로 34, 1225~1228호 

G밸리 더리브 스마트 타워

Tel. 02-3667-5521           Fax. 02-2632-5549

고객지원: 1588-5439

www.temcoline.com 

주식회사 템코라인

※ EU : 입력 레인지에 대응하는 공업단위

예) 입력선택번호 : INP Code 20 ( Pt100  -125.00 ~ 140.00 )

INPUT    -125.00 0.00 140.00 [ ℃ ]

EU       0 100 [%]

INPUT     -125.00 0.00 140.00   [ ℃ ]

EUS      0 100  [%] 

( 0.00 ) (125.00) (265.00) 

EU       0 % = -125.00
EU  100 % = 140.00

EUS     0 % = 0.00
EUS 100 % = 265.00

073 ~ 076 (INP) or
182, 282, 382, 482 (INP)

입력 설정 레지스터 번지

의 설정 값에 따라 표시 및 설정 범위가

EU 0 ~ 100% 범위로 정해 집니다.

INP  20 ~ 27

[참고!] 입력 설정에 대한 EU 공업단위

R

R

R

(R/W)

 EU ( 0 ~ 100 % )

 EU ( 0 ~ 100 % )

 -100.0 ~ 100.0


